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«Исследование, разработка, лабораторные и летные испытания алгоритмов для системы 

ориентации научного микроспутника Чибис-М» (ИПМ им. М.В. Келдыша РАН, 2013). 

 Лауреат конкурса молодых ученых ИПМ им. М.В. Келдыша, посвященного 100-летию 

со дня рождения М.В. Келдыша с работой «Управление угловым и относительным 

орбитальным движением малых космических аппаратов с использованием геомагнитного 

поля» (ИПМ им. М.В. Келдыша РАН, 2011). 

 Победитель Всероссийского конкурса инновационных разработок и проектов в 

аэрокосмической сфере в рамках форума «Дорога к звёздам» на выставке "Научно-

техническое творчество молодежи-2011" с работой «Лабораторные испытания системы 

управления ориентацией первого российского научного микроспутника «Чибис-М». В 

качестве премии была вручена поездка на космодром Байконур на запуск космического 

аппарата (Министерство образования и наука РФ, 2011); 

 Лауреат конкурса среди молодых исследователей на 7th International Academy of 

Astronautics Symposium on Small Satellites for Earth Observation, Berlin, Germany, 2009 c 

работой  «Laboratory Facility for Simulation and Verification of Formation Motion 

Algorithms» (International Academy of Astronautics, 2009); 

 

Педагогическая деятельность 

 Доцент на кафедре теоретической механики МФТИ, семинары по теоретической 

механике для студентов 2-го курса, чтение лекций на курсе по выбору “Динамика и 

управление механическими системами” для студентов 2-4 курсов МФТИ. 

 Доцент на кафедре математического моделирования и прикладной математики МФТИ, 

лекции по курсам "Методы обработки измерений" и "Системы с элементами 

искусственного интеллекта". 

 Руководитель студентами-магистрами на кафедре прикладной математики МФТИ. 

 Руководитель команды студентов МФТИ на международных олимпиадах по 

теоретической механике в г. Гомеле, Беларусь в 2011 и 2012 годах. 

 Составитель задач и рецензент Всероссийских студенческих олимпиад по механике и 

математическому моделированию, проводимой в МФТИ в 2011- 2013 годах. 

 Приглашенный лектор на 8th International Workshop and Advanced School "Spacecraft 

Dynamics and Control", Faculty of Sciences of Lisbon University, March 11-12, 2013, Lisbon, 

Portugal; и на VII International scientific summer school "Computer Technologies of 

Engineering Mechanical Problems", Moscow State University, July 1-30, 2013, Moscow, 

Russia. 
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 Лектор курсов повышения квалификации "Метода обработки измерений" для 

специалистов ОАО ИСС им. М.Ф. Решетнёва, 2014 год. 

 Лектор экспресс курса  "Методы обработки измерений" для студентов-магистров 

ДВФУ, Владивосток, 2018 год. 

Участие в исследовательских проектах и грантах 

Гранты 

 (2018-2020) Грант РФФИ № 18-31-20014-мол_а_вед "Исследование управляемого 

движения космического аппарата при сближении и захвате некооперирующего объекта", 

руководитель; 

 (2017-2020) Грант РНФ № 17-71-20117 "Новые методы управления ориентацией малых 

спутников при ограничениях", исполнитель; 

 (2019-2021) Грант РНФ №  19-11-00256 "Динамика и навигация космических аппаратов 

в сложных гравитационных полях", исполнитель; 

 (2017-2019) Грант РФФИ № 17-01-00449_а "Исследование орбитального и углового 

движения многоэлементных спутниковых систем", руководитель; 

  (2016-2018) Грант РФФИ № 16-01-00634_a  "Моделирование и управление движением 

упругих протяженных космических конструкций", исполнитель; 

 (2014-2015) Грант РФФИ № 14-01-31313_мол_а "Исследование относительного 

движения малых спутников в групповом полете и разработка алгоритмов для 

перспективных системы управления с минимальным расходом рабочего тела", 

руководитель; 

 (2015-2016) Грант РФФИ № 15-31-20058_мол_а_вед "Алгоритмы прецизионной 

ориентации малых космических аппаратов с ограничениями на управление в условиях 

дефицита измерительной информации", исполнитель; 

  (2014-2018) Грант РНФ № 14-11-00621 "Разработка новых динамических моделей и 

алгоритмов управления орбитальным и вращательным движением малых космических 

аппаратов для перспективных миссий к Луне, планетам и малым телам Солнечной 

системы", исполнитель; 

 (2013-2015) Грант РФФИ № 13-01-00665-а "Исследование движения и разработка 

алгоритмов управления для динамического реконфигурирования формации из 

микроспутников, включая их увод с орбиты", исполнитель; 

  (2013-2014) Грант РФФИ № 12-01-33045_мол_а_вед "Перспективные алгоритмы и 

методы их реализации для управления угловым и орбитальным движением малых 

космических аппаратов в одиночном и групповом полетах", исполнитель; 

  (2011) Грант РФФИ № 11-01-09202-моб_з – «Участие в 1st IAA Conference on 

University Satellites Missions с устным докладом», руководитель 

 (2011) Грант РФФИ № 11-01-16077-моб_з_рос – «Участие в X Всероссийском съезде по 

фундаментальным проблемам теоретической и прикладной механики с устным 

докладом», руководитель 

 (2009) Грант РФФИ № 09-01-09210 моб_з – «Участие в 7th IAA Symposium on Small 

Satellites for Earth Observation с устным докладом», руководитель 

 (2008-2012) Проект HPH.com № 218862, 7-я Рамочная Программа, исполнитель; 

 (2009-2011) Грант РФФИ № 09-01-00431 "Динамика и управление многоэлементной 

подвижной формацией с ограничением на измерения и управление", исполнитель; 

 (2010-2011) Грант РФФИ № НШ-6700.2010.1 Программы поддержки Ведущих научных 

школ России, исполнитель; 

  (2007-2010) Грант РФФИ № 07-01-92001-ННС_а "Динамика и управление малыми 

спутниками в геомагнитном поле" (совместно с Тайванем), исполнитель; 

https://keldysh.ru/microsatellites/projects/grants/19-11-00256.html
http://keldysh.ru/microsatellites/projects/rffi/15-31-20058.html
http://keldysh.ru/microsatellites/projects/rffi/15-31-20058.html
http://keldysh.ru/microsatellites/projects/rffi/15-31-20058.html
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 (2008-2009) Грант № НШ-1123.2008.1 Программы поддержки Ведущих научных школ 

России, исполнитель; 

 (2006-2008) Грант РФФИ № 06-01-00389 "Обеспечение движения малых спутников и 

миниатюрных летательных аппаратов при дефиците измерений и ограниченном ресурсе 

управления", исполнитель; 

 (2007-2009) Грант РФФИ № 07-01-00217-а "Применение уравнений с частными 

производными и групповых методов в исследовании управляемых систем", исполнитель; 

 (2006-2007) Грант № НШ-2448.2006.1 Программы поддержки Ведущих научных школ 

России, исполнитель; 

 (2008-2010) грант DAAD (программа Leonhard Euler, реферат 325) “Magnetic Satellite 

Attitude Control” – стажировка студентов в Германии. Занимался реализацией алгоритмов 

управления взаимным положением группы макетов спутников в Центре прикладных 

космических технологий и микрогравитации в г. Бремен, Германия. 

Контракты 

 (2019) "Исследование алгоритмов построения и реализации опорных угловых 

движений", контракт с ООО “Спутникс”, Исполнитель.  

 (2017-2019) "Исследование динамики системы ориентации и стабилизации 

космических аппаратов с крупногабаритными нежесткими элементами конструкции", 

контракт с АО “ИСС”, Исполнитель. 

 (2016-2018) Государственное соглашение "Разработка методов и средств лабораторной 

верификации алгоритмов управления орбитальным и угловым движением космических 

аппаратов нового поколения”, исполнитель; 

  (2017) "Выполнение работ по обеспечению углового движения наноспутника ТНС-0 № 

2 в рамках КЭ "Наноспутник" (2 этап) по результатам летных испытаний", контракт с АО 

Российские космические системы, Ответственный исполнитель. 

  (2016-2017) "Разработка системы определения движения макетов системы управления 

микроспутников на аэродинамическом столе", контракт с ООО "Спутникс", 

Ответственный исполнитель. 

  (2015) "Система демпфирования углового движения наноспутника SamSat-QB50", 

Контракт с СГАУ им. акад. С.П. Королева, Ответственный исполнитель. 

 (2014-2015) "Разработка магнитно-гироскопической системы ориентации в составе 

космической системы для осуществления радиационного мониторинга в околоземном 

космическом пространстве", контракт с ОАО НИИЭМ, Исполнитель. 

 (2014-2015) "Разработка алгоритмов управления систем ориентации и стабилизации 

космических аппаратов с нежесткими крупногабаритными элементами конструкции", 

контракт с ОАО ИСС им. М.Ф. Решетнёва, Исполнитель. 

 (2014-2015) "Разработка методик высокоточного определения ориентации и управления 

низкоорбитальным КА с применением фильтра Калмана", контракт с ОАО ИСС им. М.Ф. 

Решетнёва, Ответственный исполнитель.  

 (2014) "Разработка и оценка методов решения задачи расчета точки падения по данным 

РЛС "Резонанс-НЭ", контракт с НПО Резонанс, Ответственный исполнитель.  

 (2010-2013) "Исследование групповых и одиночных полетов спутников с точки зрения 

информационного обеспечения и распределения информационного оборудования среди 

аппаратов", контракты с ОАО "Российские космические системы", Ответственный 

исполнитель. 

 (2014) “Satellite multiple solar panel dynamic model development”, Контракт с NSPO, 

Taiwan, Исполнитель. 

 (2013) "Generic spacecraft dynamic simulation code development", контракт с National 

Space Organization of Taiwan, Исполнитель. 
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 (2013) "Разработка программного обеспечения для системы ориентации 

микроспутников "Tabletsat", контракт с ООО СПУТНИКС, Исполнитель. 

 (2012) "Разработка методик калибровки датчиков ориентации и рекомендаций для 

нештатных ситуаций при эксплуатации микроспутника Чибис-М", контракт с ООО 

СПУТНИКС, Исполнитель. 

 (2012-2013) Государственное соглашение с Министерством образования и науки 

"Разработка и верификация экономичных способов управляемого увода малых 

космических аппаратов с типовых околоземных орбит", исполнитель. 

 (2010-2012) Гос.контракт с Министерством науки и образования " Проектирование и 

исследование управляемого орбитального и углового движения малых космических 

аппаратов в групповом полете с использованием двигателей нового поколения", 

исполнитель. 

 (2010) Гос.контракт с Министерством образования и науки "Разработка облика 

перспективных бортовых систем управления и ориентации малых космических аппаратов 

(МКА) для создания космического сегмента", (соисполнитель головного исполнителя 

ОАО "РКС", соисполнитель); 

 (2010-2011) "Исследование алгоритмов управления, калибровка элементов и 

полунатурные испытания системы ориентации микроспутника Чибис-М", контракт с ООО 

ИТЦ «СканЭкс». Исполнитель. 

 (2009)"Разработка эскизного проекта по баллистике", контракт с ОАО «Газпром 

космические системы», Исполнитель. 

 

 

Дата составления 03.06.2021.                                             


