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Запретные зоны – неподвижные конусы Одноосное управление 
без ограничений

Учет ограничений

Непересекающиеся конусы Пересекающиеся конусы

Добавляем искусственное 
возмущение около 
седловой точки:

Нежелательные седловые точки Нежелательные асимптотически устойчивые 
положения равновесия

Объединяем конусы в эллипсы:

Необходимо: 
развернуть аппарат и 
не попасть 
в запретную зону
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