
Введение в движение ИСЗ относительно ЦМ 

Разделы курса 

1. Основные идеи обеспечения ориентации спутников. Краткая история предмета. Механика 

космического полёта как раздел классической механики. Типы систем ориентации и их состав.  

2. Силы и моменты, действующие на спутник, их аппроксимация. Системы координат. Уравнения 

движения; основные соотношения.  

3. Невозмущённое вращательное движение спутника в центральном ньютоновом 

гравитационном поле. Уравнения движения трехосного спутника. Движение на круговой орбите. 

Частное движение в плоскости орбиты.  

4. 24 положения равновесия спутника на круговой орбите. Вывод интеграла Якоби. Достаточные 

условия устойчивости. Неравенства Белецкого. Малые пространственные колебания. 

Интерпретация компонент гравитационного момента. Необходимые условия устойчивости.  

5. Влияние эллиптичности орбиты. Частные решения на эллиптической орбите. Уравнение 

Матье. Вынужденное решение. Метод Крылова-Боголюбова. Периодические решения. Кривая 

ветвления. Методы построения периодических решений. Результаты численных расчетов.  

6. Оси Резаля. Уравнения движения осесимметричного спутника. Три типа стационарных 

вращений в гравитационном поле. Условия устойчивости. 
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